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AUTOSAR R24-11 –概念概览
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Automotive API

AUTOSAR Automotive API服务于未来汽车软件领域的一套与具体制造车和车型无关的标准化软
件接口，适用于车辆与车辆外部应用数据交互，AUTOSAR与Non-AUTOSAR软件之间数据交
互。
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Automotive API

引入Automotive API Gateway SWC，采用VISS协议，将VSS作为数据模型与车辆外部进行通信
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Automotive API Gateway演示系统
Automotive API Gateway演示系统展示了新服务模块Automotive API Gateway(ara::aag)的运
作过程
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PiCar
控制PiCar的硬件是Raspberry 4

软件来自AUTOSAR组织提供AP R24-11 以及运行在
其上的应用程序

通信
PC和PiCar之间的数据
访问遵守VISS规范

VISS客户端
PC 作为VISS客户端模拟访问VSS 数据

VISS Server
即运行在Raspberry 4上
的AP ara::aag模块



  

Automotive API Gateway演示系统
Automotive API Gateway演示系统中，运行在AP上的SOA程序控制PiCar运动来模拟产生整车数据。
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Adaptive Platform Machine Configuration

用M1的好处：

• 更简单的模型结构

• 能够为特定配置参数定义默认值

• 能够定义特定的多重性（不仅限于0..1和0..*）

在AP上从基于M2的Target Configuration模型过渡到基于M1的目标配置模型
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AP 平台稳定化

➢ 主要涉及

• 强制线程安全：每个API以
及回调函数

• 异常安全:大多数API都是
（有条件的）noexcept

• 每个错误代码的回滚语义

• 已知问题修复并横展
到所有功能集群

解决所有可能导致重大变化的已知问题

366个已经确定涉及AP稳定的问题得到解决, R24-11中的大多数AP规范将被设置为“valid



  

DDS协议
R24-11 状态
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➢ Foundation

• 考虑DDS API、类型和
QoS交互作为协议

• DDS分别面向服务和数
据的通信的互操作性

➢ AP

• E2E在
ara::com和
DDS上的扩展

➢ CP

• R23-11 DDS

实施和验证

• 需求和规范
的质量改进



  

I2C 驱动
I2C驱动允许多个节点同时并发的访问一个或者多个I2C总线
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➢ I2C

• 2线串行数据传输总线，广泛用于汽车
上的传感器和执行器，例如：
• 温度传感器

• 加速度传感器

• 气压传感器

• EEPROM

…

➢ 发布内容

• AUTOSAR_CP_RS_I2CDriver.pdf

• AUTOSAR_CP_SWS_I2CDriver.pdf

示例：



  

Vehicle Data Protocol  

随着汽车电子架构向集中式高性能计算（HPC）和区域化ECU演进，传统数据采集方法面临
以下挑战：

• 静态配置不灵活

• 采样与传输强耦合

• 数据丢失不可检测

• 元数据占用带宽高
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Vehicle Data Protocol  

Vehicle Data Protocol旨在通过协议标准化和动态配置，解决数据采集与传输的灵活性问题。
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问题 VDP策略

静态配置不灵活 动态VDP Slot ID + 结构化描述

采样与传输强耦合 独立模式（如Cyclic采样+On-Request传输）

数据丢失不可检测 序列计数器（SQ_CT）+ 异步错误码

元数据占用带宽高 DDLE编码 + 相对时间戳压缩

VDP数据格式

Message types

(MT) = 0 Protocol version message

(MT) = 1 Control message

(MT) = 2 Data message

(MT) = 3 Error message

(MT) = 4 - 7 [Reserved]

VDP解决方案



  

AUTOSAR Feature 地图

➢ 方式

• Tag号码标记Feature

• Features 地图

➢ 发布内容
▪ AUTOSAR_FO_MOD_Features

▪ AUTOSAR_Features.mm

▪ AUTOSAR_Features.arxml

▪ AUTOSAR_Features.pdf

▪ AUTOSAR_FO_TR_Features
▪ AUTOSAR_FO_TR_Features.pdf
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通过Feature来查找需求，使得需求管理更加用户友好



  

AUTOSAR R24-11 发布数据信息

~ 2400

~ 1700

~ 200

~ 350.000
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完成AUTOSAR社区内讨论的变更请求

用于演示和验证自适应平台标准的代码行

为自适应和传统平台实现未来目标的新概念

标准化的AUTOSAR软件平台

为未来智能出行定义一个整体的E/E（电气/电子）系统架构

在20个工作组中进行合作的AUTOSAR合作伙伴

完成AUTOSAR标准中的整合任务



  

感谢大家的关注! 
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